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Datos Generales de la asignatura

Nombre de la asignatura: | Topicos selectos de automatizacion
Clave de la asignatura: | SMG-2402
SATCA®: | 3-3-6
Carrera: | Ingenieria Industrial

2. Presentacion

Caracterizacion de la asignatura

Esta asignatura aporta al perfil del ingeniero industrial las capacidades necesarias para
poder desarrollar sistemas y proyectos de automatizacion, en los cuales se puede
participar mediante lo que es la programacion avanzada y asi mismo en sistemas de
adquisicion y transmision de datos basados en arquitecturas diversas.

La asignatura tiene como finalidad desarrollar las habilidades légicas en procesos
industriales en los cuales se atribuyen directamente la asignacién de aplicaciones y
sistemas de control basico y avanzado.

Intencion didactica

La asignatura esta desglosada en cuatro unidades las cuales aportan los conocimientos
necesarios en los procesos de automatizacion.

En la primera unidad el alumno se fundamenta en los procesos de automatizacion y la
evolucion légica del campo de aplicacion que tiene la programacién basica y avanzada,
se desarrollan las habilidades necesarias para la programacion en los temas de plc asi
como las ventajas y limitaciones del mismo.

En la segunda unidad el alumno sera capaz de crear y desarrollar sistemas de
programacion enfocados a la utilizacion del plc, ejecutando y programando sistemas
orientados a diversas marcas de equipamiento plc.

En la tercera unidad el alumno desarrollara las habilidades necesarias para poder crear
sistemas de programacién avanzada bajo orientacion en software en los cuales tendra
que pisar habilidades electrénicas para la utilizacion de tarjetas de adquisicién y emision
de datos.

En el cuarto tema se busca que el alumno desarrolle un proyecto integrador con los
conocimientos adquiridos en la materia.

! Sistema de Asignacion y Transferencia de Créditos Académicos
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3. Participantes en el diseiio y seguimiento curricular del programa

Lugar y fecha de
elaboracion o revision

Participantes

Observaciones

Instituto Tecnoldgico de
Estudios Superiores de la
Regién Carbonifera: Enero

Integrantes de la Academia
de Ingenieria Industrial,
Mecatronica y Sistemas

Analisis, busqueda y
elaboracion del programa
de estudio propuesto.

de 2024 Computacionales

4. Competencia(s) a desarrollar
Competencia(s) especifica(s) de la asignatura
Disefio e implementacion de sistemas de automatizacion orientados a la industria
mediante sistemas de adquisicion y emision de datos; con el fin de la mejora continua de
los procesos productivos.

5. Competencias previas

e Conocimiento base en el uso de computadora

e Conocimiento de la I6gica matematica basica

e Comprension de légica implementada a diversas situaciones industriales
¢ Conocimiento basico en electronica

¢ Conocimiento basico en programacion

6. Temario

No. Temas Subtemas

1 | Fundamentos de automatizacion Fundamentos de la automatizacion
La automatizacion y su evolucién
Controladores légicos

Campos de aplicacion
Componentes de un PLC

1.6. Ventajas y limitaciones

2.1 Funciones ldgicas basicas

2.2. Caracteristicas de los PLC’s

2.3. Entradas y salidas analégicas y
digitales

2.4. Programacién de PLC's (Escalera 'y
Lista de Instrucciones)

3.1. Periféricos y programacion basica.
3.2. Introduccion a los diagramas de
control.

3.3. Analisis de programas

3.4. Ejercicios de aplicacion.

1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.

2 | Controladores Légicos Programables
(PLC)

3 | Periféricos y programacioén orientada
a la automatizacion
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4 | Aplicaciones

4.1. Aplicacion de Contadores

4.2. Aplicaciones de Temporizadores
4.3. Aplicaciones de Ciclos de
Programacion

4.4. Proyectos Integrador de
Automatizacion

7. Actividades de aprendizaje de los temas

Fundamentos de Automatizacion

Competencias

Actividades de aprendizaje

Especifica(s): el alumno sera capaz de
reconocer los cambios que ha sufrido de
automatizacion pasar de los afos asi
también comprendera cuales seran los
equipamientos base de la industria actual.

Genéricas: comprendera y entendera las
diferencias entre sistemas diversos de la
automatizacién como el plc y un sistema
auténomo

e Busqueda de informacién en
fuentes adecuadas
e Demostracion practica del

desarrollo e implementaciéon de un
sistema auténomo

e Fundamentacion basica del entorno
de un sistema auténomo

Controladores Légicos Programables (PLC)

Competencias

Actividades de aprendizaje

Especifica(s): el alumno estudiara las
capacidades de los controladores lo6gicos
programables y sus caracteristicas
similares entre diversos tipos de marca, asi
como, las limitantes y ventajas de cada uno
de ellos.

Genéricas: el alumno podra experimentar
con plc programandolo y disefiando su
programacion, orientando siempre a la
automatizacion de algun tipo de proceso o
de ciclo de un sistema

e Desarrollo de practicas de
laboratorio y tablero de desarrollo

e Manejo de simulaciones de
procesos en plc

e Implementacion y conexiones de un

plc

Periféricos y Programacion Orientada a la Automatizacion

Competencias

Actividades de aprendizaje

Especifica(s): se estudiaran y revisaran los
sistemas necesarios para desarrollar
practicas orientadas a la automatizacién,

e Programacion de de

adquisicion de datos

tarjetas

Pagina | 3



“EDUCACION

TECNOLOGICO
NACIONAL DE MEXICO

mediante controladores y tarjetas ver datos
de comunicacion, asimismo, el alumno
podra desarrollar sistemas auténomos
mediante implementacion de la
programacion grafica en tiempo real.

Genéricas: sera capaz de entender y
comprender la logica que trasciende
directamente en el desarrollo de sistemas
auténomos y sistemas aplicados a la
industria moderna.

e Desarrollo de un entorno grafico de
medicion de parametros mediante
software

e Conexiones para la adquisiciéon y
escritura de datos

e Implementacion en practica de
desarrollo con diversos tipos de
sensores

Aplica

ciones

Competencias

Actividades de aprendizaje

Especifica(s): el alumno sera capaz de
implementar y desarrollar un sistema
auténomo mediante una légica en un
problema a solucionar

Genéricas: ser capaz de entender la l6gica
que trasciende desde un problema a
solucionarse con la automatizacion

e Desarrollo de un proyecto
integrador donde el alumno
encuentre un problema a solucionar
mediante la implementacion vy
disefio de un sistema auténomo o la
intervencion de la automatizacion a
su solucion

8. Practica(s)

sistema programable y auténomo.

Las practicas a desarrollar deben ser orientadas en el hecho de que el alumno pueda
implementar los conocimientos adquiridos en los diversos temas de la materia.

Se busca que los proyectos desarrollados, sean unificados o que expongan
problematicas reales con una propuesta de solucion mediante la elaboracion de un

Las practicas desarrolladas deberan ser practicas que desarrollen la comprension légica
en diversas situaciones del entorno industrial, asi como, situaciones simuladas para
lograr que el alumno comprenda las l6gicas que anteponen diversas situaciones.
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9. Proyecto de asignatura

Los proyectos integradores de la asignatura deberan ser orientados a la solucidon de
problematicas de caracter industrial, tanto para la implementacion de medicién de
parametros, envio de datos, control a distancia, almacenamiento de datos, domotica,
entre otros.

10. Evaluacion por competencias

Participacioén en clase.

Resumen de los subtemas del programa

Reporte de practicas realizadas

Portafolio de evidencias

Desarrollo de un proyecto integrador donde el alumno encuentre un problema a
solucionar mediante la implementacion y disefio de un sistema auténomo o la
intervencion de la automatizacion a su solucion con aplicacién para la industria

11. Fuentes de informacion

1. B.R. Mehta/Y.J. Reddy, Industrial Process Automation Systems, Design and
Implementation, Ed.Butterworth-Heinemann.

2. W. Deppert/ k. Stoll, Aplicaciones de la neumatica, Editorial Alfa Omega.

3. FESTO, Manual de sensores para la técnica de manipuladores y procesos.

4. José Manuel Geal/ Vicent Lladonosa, circuitos neumaticos y electro neumaticos,
editorial Alfa Omega.

5. FESTO, Manuales de controladores Logicos programables.

6. Allen Bradley: Manuales de controladores Logicos programables.

7. Dorantes, Automatizacion y control, McGraw Hill, 1° Ed, México 2000.

8. Mark, manual del ingeniero mecanico, McGraw Hill, 92 Edicion, México 1995

9. Manuales de controladores dedicados, de diferentes marcas

10. Ramon Piedrafita Moreno Ingenieria de la automatizacion Industrial. Ed. Alfaomega
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